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Concurs pentru ocuparea postului de sef lucrari, poz. 20, din statul de functii al
departamentului UAAL

Disciplinele postului:
- Roboti industriali

- Modelarea si optimizarea proceselor industriale
- Teoria sistemelor

- Tehnica muncii intelectuale

- Tehnica reglarii automate

TEMATICA DE CONCURS

pentru proba prelegerii publicea concursului
de ocupare a postului de sef lucriri, pozitia 20, din Statul de functii al
Departamentului Utilizari, Actionari si Automatizari Industriale - UAAI

— sesiunea ianuarie 2021 —

1. Elemente introductive in domeniul robotilor industriali.

2. Modelarea matematica a robotilor industriali:

a. Modelul geometric direct si invers al robotului manipulator;
b. Modelul cinematic al robotului manipulator;
¢. Modelul dinamic al robotului manipulator.

3. Controlul robotilor:

a. Sinteza regulatoarelor si stabilitatea sistemelor;
b. Sinteza legilor de control pentru MRIL

4. Modelarea si optimizarea proceselor industriale:

a. Modelarea proceselor industriale si formularea problemelor de optimizare;
b. Criterii de optimizare si constructia modelelor de optimizare.

5. Programarea neliniara (PN)
a. Programare neliniara fara restrictii — metode de rezolvare:
b. Programare neliniard cu restrictii — metode de rezolvare.

6. Probleme de programare liniard (PL) — definitii si teoreme de baza. Metoda simplex —
primal.
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