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Concurs pentru ocuparea postului de profesor universitar poz.8 din Statul de functii
Disciplinele postului: '

. Sisteme de control cu servoing / Visual servoing control systems
. Vedere artificiala
. Sisteme de vedere artificiala

TEMATICA DE CONCURS

pentru postul de profesor universitar (perioadd nedeterminata)
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Sisteme de vedere artificiald — principii generale de functionare
Achizitia i formarea imaginilor — sisteme mono, stereo, RGB-D
Tehnici de preprocesare a imaginilor

Algoritmi de detectie a trasaturilor tip punct de interes
Algoritmi de urmarire a trasaturilor tip punct de interes

Metode de segmentare a imaginilor

Momente ale imaginii

Descrierea formelor
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Recunoagterea formelor
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. Sisteme de control cu servoing — principii de functionare
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. Arhitectura de control bazata pe imagine
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. Arhitectura de control bazata pe postura
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. Arhitecturi de control hibrida

._,
£

. Structuri avansate de control pe imagine
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. Control predictiv bazat pe imagine

—
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. Proiectarea algoritmilor de control bazati pe imagine pentru sisteme robotizate autonome in

configuratie eye-in-hand
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UNIVERSITATEA TEHNICA “GHEORGHE ASACHI” DIN IASI
Facultatea de AUTOMATICA SI CALCULATOARE

Departamentul de AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA

Concurs pentru ocuparea postului de profesor universitar poz.8 din Statul de functii
Disciplinele postului:

. Sisteme de control cu servoing / Visual servoing control systems
. Vedere artificiala
. Sisteme de vedere artificiala

TEMATICA DE CONCURS (Ib. Engleza)
pentru postul de profesor universitar (perioada nedeterminati)

1. Artificial vision systems - Fundamentals
2. Image acquisition and representation models — mono, stereo, RGB-D systems
3. Image preprocessing techniques
4. Point features detection algorithms
5. Point features detection algorithms
6. Image segmentation methods
7. Image momments
8. Shape description algorithms
9. Shape recognition algorithms
10. Visual servoing systems - fundamentals
11. Image based control architecture
12. Pose based control architecture
13. Hybrid based architecture
14. Advanced image based control architecture
15. Visual predictive control

16. Visual control algorithms for autonomous eye-in-hand robotic
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