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pentru promovarea |, in urmdtoarea treaptd profesionals,
prin transformarea postului de INGINER gradul |, pozitia 3 din statul de functii de personal
didactic auxiliar si nedidactic al Departamentului de Inginerie Mecamca, Mecatronica si
Robaotica al Facultatii de Mecanica in INGINER gradul IA.

1. Notiuni de Teoria Mecanismelor

a) Mecanisme cu bare articulate.

b) Mecanisme cu roti dintate. Angrenaje cu axe paralele: angrenaje cilindrice
exterioare cu dinti drepti si inclinati; angrenaje cilindrice interioare. Elemente de
proiectaré geometricd si cinematicad. Angrenaje cu axe concurente. Angrenaje cu
axe incrucisate: angrenaje melcate. Mecanisme cu roti dintate cu axe mobile.
Mecanisme complexe cu roti dintate.

2. Notiuni generale de Roboticd

c) Arhitectura unui sistem robotizat;

d) Structura sistemului mecanic al unui robot de tip manipulator
3. Notiuni de prelucrdri prin aschiere si magini unelte:

a) Tipuri- de masini unelte si operatii care se pot executa e acestea;

b) Notlum teroretice si practice de prelucrare pe strung sn pe masina de frezat;

c) -Utilizarea capului divizor.

4. Metode de organizare:

a) Factori de risc in cadrul atelierului mecanic halei apartindnd Centrului de Teoria
Mecanismelor si Robotica;

b) Metode de organizare a practicii productive cu studentii;

¢) Organizarea economica a locurilor de munca.

5. Norme de protectie a muncii si PSI ce trebuie respectate in laboratoare si hale de
productie: norme generale din laboratoare, norme generale din halele de productie
si norme specifice pentru masinile de prelucrari prin aschiere.



